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توسعه بالهای رباتی با الهامگیری از پرندگان برای پهپادها
۲۵ اردیبهشت ۱۴۰۲
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محققان سوئدی، بهتازگ ربات مجهز به بال و پر ایجاد کردهاند که منجر به بهبود عملرد پهپادها مشود. این بال رباتی، با
الهامگیری از حرکت بالهای پرندگان هنام پرواز به سمت بالا و تعدیل براساس قوانین آیرودینامی، تولید شده است. محققان،
تونل باد آزمایش کردند تا اثرات نیرو و انرژی بر آن را در حین پرواز اندازهگیری کنند. مطالعات قبل همچنین این بال را در ی
دهند و اگر به انرژی بیشتری نیاز داشته باشد، احتمالاان مام پرواز، بالهای خود را آهسته تنشان داده است که پرندگان هن
بالهای خود را در جهت افق حرکت مدهند. این چیزی است که پهپادها متوانند از آن تقلید کنند تا دامنه سرعت خود را
افزایش دهند. گفتنست پهپادهای بالدار را متوان برای حملونقل و تحویل مرسولهها استفاده کرد.


