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توسعه ی الوریتم برای هدایت پهپادها در عملیات مهار آتش
۵ فروردین ۱۴۰۳
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محققان مؤسسه علوم هند، موفق به طراح ی الوریتم جدید شدهاند که ی دسته از پهپادها را برای مقابله با بلایای سهمین
مانند آتشسوری جنلها هدایت مکند. هنام که در ی جنل آتشسوزی رخ مدهد و گسترش پیدا مکند، ی پهپاد
بهتنهای قادر به کنترل آن نیست و باید گروه از پهپادها برای مدیریت شرایط استفاده شوند. الوریتم جدید، ابتدا نزدیترین
پهپاد به محل آتشسوزی را بهعنوان مرکز عملیات معرف مکند و سپس مابق پهپادها را به سمت آن سوق مدهد. هر پهپاد
مجهز به دوربین، حسرهای حرارت و آشارسازهای دما است تا بتواند میزان گستره آتشسوزی را تشخیص دهد و ضمن
هماری با همه پهپادهای دیر بهصورت دستهجمع، تصمیمات مستقل را برای مهار آتش اتخاذ کند.


