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تولید ی ربات برای تسهیل جراح مفصل زانو
۶ تیر ۱۴۰۳

ی شرکت هندی، موفق به تولید ی ربات مبتنبر هوشمصنوع موسوم به میسو (Misso) شده است که متواند دقت
های تعویض مفصل زانو را افزایش دهد. این ربات که با برنامهریزی از پیشتعیینشده برای هر بیمار به جراحان کمجراح
ایمن ششمحوره و چندین ویژگ مفصل بازوی رباتی ی ،۲۷ اینچ ر لمسنمایش ر ردیاب نوری، یحس کند، یم
پیشرفته دارد که آن را قادر مسازد تا نحوه پیشرفت جراح را در طول عمل تنظیم کند. لازم به ذکر است که چاب این ربات،
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متخصصان را قادر مسازد تا با مشلات یا تفاوتهای پیشبیننشده در آناتوم بیمار سازگار شوند و بهترین تصمیم را اتخاذ
نمایند. گفتنست تعویض کامل زانو، ی روش جراح است که شامل جایزین مفصل زانوی آسیبدیده یا فرسوده با مفصل
مصنوع متشل از فلز و پلاتیلن است.


