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تولید ی ربات برای تسهیل جراح مفصل زانو
۶ تیر ۱۴۰۳

ی شرکت هندی، موفق به تولید ی ربات مبتنبر هوشمصنوع موسوم به میسو (Misso) شده است که متواند دقت
های تعویض مفصل زانو را افزایش دهد. این ربات که با برنامهریزی از پیشتعیینشده برای هر بیمار به جراحان کمجراح
ایمن ششمحوره و چندین ویژگ مفصل بازوی رباتی ی ،۲۷ اینچ ر لمسنمایش ر ردیاب نوری، یحس کند، یم
پیشرفته دارد که آن را قادر مسازد تا نحوه پیشرفت جراح را در طول عمل تنظیم کند. لازم به ذکر است که چاب این ربات،



د
ی
د
ه
ب
ا
ن
ف
ن
ا
و
ر
ی
پ
ا
ی
ش
م
ه
م
ت
ر
ی
ن
ر
و
ی
د
ا
د
ه
ا
ی
ع
ل
م
،
ن
و
آ
و
ر
ی
و
ف
ن
ا
و
ر
ی
ِ
چ
ی
ن
ب
ا
د
ی
د
ه
ب
ا
ن
ِ
ف
ن
ا
و
ر
ی

P
a
g
e
:
2

متخصصان را قادر مسازد تا با مشلات یا تفاوتهای پیشبیننشده در آناتوم بیمار سازگار شوند و بهترین تصمیم را اتخاذ
نمایند. گفتنست تعویض کامل زانو، ی روش جراح است که شامل جایزین مفصل زانوی آسیبدیده یا فرسوده با مفصل
مصنوع متشل از فلز و پلاتیلن است.


